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Seminar für

Fabrikplanung und -betrieb, Fertigungstechnik und Fertigungsautomatisierung
Herr/Frau cand. mach. Name (ändern!!!)
spricht am

Freitag, 01.01.2013 um 10.00 Uhr

Im Seminarraum des IWF/IFU, Langer Kamp 19/19b, 

über das Thema

Entwicklung eines Mechanismus für die Kippstufe eines Wheelchair-Escalators
	Kurze, ca. 10-zeilige Beschreibung des Themas, z.B. 

Bei der Konzeption und Neueinrichtung öffentlicher Gebäude wie Behörden, Kaufhäusern oder Flughäfen wird auf eine behindertengerechte Ausstattung großer Wert gelegt. Dabei soll in Zukunft auch die einfache Beförderung von Rollstuhlfahrern zwischen verschiedenen Gebäudeebenen mittels eines Escalators (Fahrtreppe) ermöglicht werden. Die steigende Nachfrage nach entsprechend ausgerüsteten Fahrtreppen wurde von der Fa. OTIS zum Anlaß genommen, einen neuartigen Wheelchair Escalator zu konzipieren, der es Rollstuhlfahrern mit der Unterstützung einer Aufsichtsperson ermöglicht, auch Fahrtreppen zu nutzen. Im Rahmen dieses Projektes hatte das Institut für Fertigungsautomatisierung und Handhabungstechnik den Auftrag, ein Führungsgetriebe für die Kippstufe dieses Systems zu entwickeln.


Hierzu lädt ein

Prof. Dr.-Ing. Dr. h.c. J. Hesselbach

Prof. Dr.-Ing. Uwe Dombrowski

Braunschweig, 01.01.2013

Betreuer: 
Dipl.-Wirtsch.-Ing. Philipp Blumenthal, P.Blumenthal@tu-bs.de, Tel.: 391-7615

Dipl.-Wirtsch.-Ing. Isa von Hoesslin, I.Hoesslin@tu-bs.de, Tel.: 391-2716
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