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ENTWICKLUNG EINER TELEMETRIEEINHEIT FUR DAS
VERSUCHSFAHRZEUG IMAB RACER

(Bachelorarbeit)

Um auch wahrend des Fahrbetriebes samtliche Zustandsgrof3en des
Elektro-Versuchsfahrzeuges des Institutes (IMAB Racer, siehe Bild)
wie Strome, Spannungen, Drehzahl und Temperaturen komfortabel
auslesen und auswerten zu konnen, soll eine Telemetrieeinheit
entwickelt werden, die samtliche auf dem Fahrzeugbus (CAN)
Ubertragenen Daten auch drahtlos bereitstellen kann.

Hierzu soll ein Einplatinencomputer (z.B. Raspberry Pi) verwendet
werden, der als CAN-Sniffer agiert und die ausgelesenen Daten per
WLAN einem PC bereitstellt.

Die Umfange der Arbeit waren somit der Zusammenbau der
bendtigten Hardware-Komponenten, die Programmierung der
Sendeeinheit (z.B. C oder Python fur Raspberry Pi) sowie die
Programmierung einer PC-Oberflaiche zum Auslesen und Darstellen
der bereitgestellten Daten (z.B. C#, MATLAB, LabView).

Der Hardware-Aufwand ist bei dieser Arbeit Uberschaubar, die
wesentliche Aufgabe liegt im Bereich Programmierung, daher waren
Vorkenntnisse aus diesem Bereich von Vorteil.
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