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Visualisieren von V2X Nachrichten aus der realen
Umgebung
« Graphische Darstellung von V2X Nachrichten // & 77\ |
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Analyse von V2X Nachrichten anhand von Kameraaufhahmen, .,' \/\é g@g/
Sensorinformationen und Realtests / 4 s" ﬂ§§g/
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- Implementierung von V2X-Funktionen /Y \/k‘\
Idealerweise bringst du Folgendes mit: Interesse geweckt?
- Vorkenntnisse aus der Vorlesung ,, Automatisierter Fahren" oder Dann wende Dichian:

M.Sc. Felix Meyer
E-mail: felix.meyer@tu-

+ Kenntnisse in einer Programmiersprache zur Echtzeitvisualisierung P50
Raum: NFF 180

~Intelligent and Connected Vehicles"

(z.B. Python oder Java)
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