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Art der Arbeit:
E{simulativ O /| experimentell [] cnu

ﬂBachelorarbeit J MStudienarbeit MMasterarbeit OpenCV

Dein Ziel:

Optimierung eines Machine-Learning-Algorithmus fiir die
grobe Abschatzung des Reibwerts der Fahrbahn

« Generierung von Trainingsdaten aus aufgezeichneten 3F-

Trocken: 0.85

Messdaten (Bilder und CAN-Bus-Signale) Noss: 005

. Winterlich: 0.0

« Training eines Machine-Learning Modells

« Integration des Algorithmus in den Versuchstrager

Idealerweise bringst du Folgendes mit: Interesse geweckt?

- Motivation, Eigeninitiative und selbststandige Arbeitsweise DA SHERE DEE B0

« Vorkenntnisse Fahrzeugdynamik, digitale Bildverarbeitung oder M.Sc. Dejie Ji

E-mail: d.ji@tu-braunschweig.de

Machine-Learning sind wiinschenswert
9 Raum: NFF 180

« Software-Kenntnisse in Python und MATLAB

Beginn:
ab sofort



