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Dein Ziel:

Idealerweise bringst du Folgendes mit:

Beginn:

Dann wende Dich an:

Interesse geweckt?

ab sofort

• Simulation von kooperativen Fahrfunktionen

• Implementierung von V2X-Funktionen

• Integration von V2X-Funktionen in die Fahrzeugarchitektur 

automatisierter Fahrzeuge

• Vorkenntnisse aus der Vorlesung „Automatisierter Fahren“

• Software-Kenntnisse in IPG CarMaker und MATLAB Simulink 

• C/C++ Kenntnisse

Entwicklung V2X-basierter kooperativer Fahrfunktionen
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