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Dein Ziel:

Erstellung eines Umgebungsmodells fiir das \ {5 ,
automatisierte Fahren NS AW
+ Literaturrecherche zum Thema Umgebungsmodellierung _»..,._._._::_;:F‘:,.' ; 7"-4__’;'.‘:;."
+ Konzeption und Entwicklung von Methoden zur automatischen - ~

Generierung hochpraziser digitaler Karten SO X7
« Evaluierung der Ergebnisse anhand bestehender Algorithmen _ « —

« Integration in einer automatisierten Fahrfunktion vom Versuchsfahrzeug

Idealerweise bringst du Folgendes mit: Interesse geweckt?
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« Begeisterung fir die Forschung an die Themengebiete ,,Rechnergestiitzte

« Analytisches Denkvermdégen und ein hohes MaB an Lernbereitschaft

« Interesse an Programmieraufgaben, idealerweise mit Python [=]i

o

« Wiunschenswert: Grundlegende Kenntnisse in der Versionskontrolle (Git) Beginn:
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