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Dein Ziel:

Weiterentwicklung eines auf ROS basierenden Full-Stack-Online-
Simulationstestsystems

Generic Car Model

 Literaturrecherche zu ROS-basierten Simulationssystemen sowie
Bewertung von Simulationssystemen

« Aufbau einer generischen Schnittstelle fir Online-Simulationen
zwischen Wahrnehmungsalgorithmen und CarMaker

« Validierung und Bewertung des entwickelten Simulationssystems
mit bestehenden Wahrnehmungsalgorithmen
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Simulink

- Kenntnisse in CarMaker kénnen von Vorteil sein Beginn:
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