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Drilling Network Niedersachsen — DNN LP V / Geférdert durch: 7IM
Hochleistungswerkstoffe tlr aggressive Medien bel hohen Temperaturen g | sundesniisteiun /
| T Zentrales
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Motivation Prafstandskomponenten
* Die spezifische Geologie Norddeutschlands (Sandstein, hochsaline
Wasser) erfordert innovative Materialsysteme flr untertagige und Pumpe
obertagige Rohrleitungssysteme. . Typ: | uftdruckmembranpumpe
= Optimierte Multimaterialsysteme sollen geplante Betriebsdauern von _
. . . . . = \Werkstoff: PTFE
25 Jahren und langer technisch und wirtschaftlich ermoglichen. )
» Anschlisse: DN50 (2% = 50 mm)
Zlel Randbedingungen
= Entwicklung und Umsetzung eines hochvariablen » Forderdruck: 8 bar (max. 16 bar)
Verschlelﬂtest_standso fu_r Multlma_\terlalprobenkorp_er und ko_mplette « Férderleistung: 9L/s
Baugruppen bis 120°C in korrosiven und aggressiven Medien
. . . . = Temperatur: 80 °C (max. 120 °C)
= Verschlelldtests und Relativbewertungen der Multimaterialsysteme | | |
= Medium korrosiv, aggressiv
Aufbau des Prufstands
L | Heizung
T WP = Typ: Patronenbadwarmer
) . = \Werkstoft: Titan
» Heizleistung: 4x 2000 W (400 V / 3 Phasen)
o -> 80 Liter in ca. 1 Stunde auf 100 °C
§ X = max. Temperatur: 120 °C
’ fﬁ
X 1010101
l I Ny Sensoren
' X
. l Temperatur
~2500 = Typ: Widerstandsthermomenter
Flexible Pr[jfkammerkonzepte = Schutz: Einschraubschutzhiille
Standardkammer fur generische Proben Bglleblge Prufobjekte " Messbereich:  0...200°C
mit Flanschanschluss
. 240 g Druck
= DIN EN 1092 (vorhanden) ) _
Beispiel einer Probengeometrie I I " andere moglich "y bunnschicht DMS
fmpeine DN 50 pruﬂgammer —L = Schutz: Druckmittler aus Keramik
210 5 N 65 = Messbereich: 0...16 bar
‘T onso | ODER
 bis8s0 Durchfluss | |
= Typ: Magnetisch-Induktiv
]: :[ K :[ = Schutz: Keramikauskleidung

= Messbereich: +12m/s
= Feststoffgehalt: bis 70%
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Variable Positionierung der ProbenkoOrper

Draufsicht Seitenansicht
[ EMSR-Technik

! —— Blind-Flansch > Elektrisches Messen, Steuern und Regeln
" Prozesssteuerung:. SPS

Flansch-T-Stuck

—— Probenhalter

Beschichtung (inkl. Messdatenaufzeichnung)
Variation der = Datenerfassung: 1 Hz (durch SPS)
Probe—W __Variable _ Probenposition: " Interface: Text-Display, Eingabetasten
> g(e)rsglr%rl]ae s freie Probenlange Webserver

a horizontaler Winkel
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