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3. Auflager

F—x

ux=0) = 0
w(x = 0) 0
3 p(x=0 0
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AN S S
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¢ ux=0) = 0
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4. SchnittgroBen
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( N+dN§ ,7‘;) =Q =—¢q; Q: Querkraft
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L I + Q+dQ

q: Streckenlast in Querrichtung

p: Streckenlast in Langsrichtung

— Randbedingungen: siche Tabelle Auflager.
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